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(57) Abstract: The invention relates to a welding torch device (7) of 
a welding robot (1), which is provided for electric arc welding, in par- 
ticular MIG welding or MAG welding- The aim of the invention is 
to relieve the supply lines during rotational movement and to advanta- 
geously adapt them to the welding robot. Said tyf)e of welding robot, 
generally comprises a robot arm (3) whereon a connection flange (6) is 
fixed thereto and can rotate in relation to the robot arm. The welding 
torch device comprises a fixing device and a receiving device. A con- 
nection for a welding power cable (18) can be electrically connected 
to a welding power source on the robot side of the welding torch de- 
vice. The welding torch device also comprises a current transfer de- 
vice via which the welding power cable can be electrically connected 
to a welding torch side of the welding torch device. The current trans- 
fer device comprises a stator which is rotationally fixed to the arrange- 
ment in relation to the robot arm, however, it can rotate in relation to 
the connection flange (6) of the welding robot The stator comprises a 
leadtfarough, through which at least one welding medium required for 
the welding process, can be guided in the direction of the receiving de- 
vice. According to the invention, the securing device (9) of the rotor, 
which is embodied for attaching the connection device of the robot, is 
configured and mounted on the connection device of the robot such that 
a rotational axis of the rotor is at least essentially aligned in relation to 
the rotational axis (8) of the connection device of the robot and can be 
rotated about said rotational axis. 

(57) Zusammenfassimg: Bei einer SchweiBbrennervorrichtung (7) 
eines SchweiBroboter (1), die fur eleklrische LichtbogenschweiBun- 
gen, insbesondere MIG- oder MAG-SchweiBungen, vorgesehen ist soil 
eine Entlastung der Versoigungsleitungen bei Drehbewegungen und 
eine vorteilhafte Adaption an den SchweiBroboter mdglich werdm. 
Ein solcher SchweiBroboter weist iiblichenveise einen Roboterarm (3) 
auf, an dem ein lelativ zum Roboterann drehbarer AnschloBflansch 
(6) vorgesehen 
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Veroffentlicht: 

— mit intemationalem Recherchenbericht 

— vor Ablauf der fur Anderungen der Anspruche geltenden 
Frist; Verdffentlichung wird wiederholt, falls Anderungen 
eintreffen 

Zur Erklarung der Zweibuchstaben- Codes und der anderen Ab- 
kurzungen wird auf die Erkldrungen ("Guidance Notes on Co- 
des and Abbreviations ") am Anfang jeder reguldren Ausgabe der 
PCT 'Gazette verwiesen. 



ist. Die SchweiBbrennervorrichtung umfaBt eine Befestigungseinrichtung sowie eine Aufhahmeeinrichtung. Mittels eines 
Anschlusses fiir ein SchweiBstromkabel (18), kann eine Roboterseite der SchweiBbrennervorrichtung mit einer SchweiBstromquelle 
elektrisch veibunden werden. Die SchweiBbrennervorrichtung umfaBt femer eine Stromiibertragungseinrichtung, iiber die 
das SchweiBstronikabel mit einer SchweiBbrennerseite der SchweiBbiennervorrichtung elektrisch verbindbar ist, wobei die 
Stromiibertragungseinrichtung einen Stator aufweist, der gegenUber dem Roboterarm zur drehfesten Anordnung voigesehen 
ist, jedoch in Bezug auf den AnschluBflansch (6) des SchweiBroboters relativ drehbar ist. Der Stator soUte hieibei mit einer 
DurchfUhrung versehen sein, durch die zumindest eines der fur den SchweiBprozeB benotigten SchweiBmedien in Richtung zur 
Aufnahmeeinrichtung durchfuhrbar ist. ErfindunsgemaB wird voigeschlagen, die Befestigungseinrichtung (9) des Rotors, die 
zur Anbringung an der AnschluBeinrichtung des Roboters ausgebildet ist, so auszubilden und an der AnschluBeinrichtung des 
Roboters anzubringen. daB eine Drehachse des Rotors mit der Drehachse (8) der AnschluBeinrichtung des Roboters zumindest 
im wesentlichen fluchtet und um diese Drehachse drehbar ist. 



